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1. Généralités

1.1 Applications

Le VTM est un indicateur local programmable pour la mesure de débit volumique
de liquides. Les valeurs mesurées sont visualisées sur l'afficheur LCD 8 digits 14
segments. La pro-grammation s'effectue a I'aide de boutons poussoirs. La sortie
impulsion permet d'obtenir par programmation une sortie fréquence pro-
portionnelle au débit instantané ou une sortieimpulsions calibrées. Une sortie 4-
20 mA programmable, proportionnelle au débit est disponible en option. L'élec-
tronique peut étre tournée de 360°C et l'affi-cheur peut également pivoter par pas
de 90° pour un meilleur confort de lecture et de programmation. Le raccordement
électrique s'effectue a l'aide d'un connecteur 6 broches ou d'une embase fixe de

connexion.

1.2 Types

VIM * * * * * Ex
- protection Ex

raccordement électrique

écran

capteur

affichage

sortie

Ex = protection Ex: EExialICT4

K = embase fixe de connexion
S = connecteur 6 broches

S = avec écran de protection

0 = sans écran

K = pour ZHM 02 a 04 et serie HM
R = pour ZHM 01, 01/1, 01/2 et SRZ-Serie
S = capteur centré pour serie ZHM-Serie

F = affichage en version verticale
D = affichage en version horizontale

B = sortie fréquence/diviseur et sortie courant
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2. Spécifications
2.1 Données techniques

Généralités
Afficheur LCD : 8 digits (14 segments) de 7 mm de haut, pour l’affichage
du débit instantané, du totalisateur et la programmation.
Peut étre pivoté par pas de 90 °C.
Température ambiante : -40 4 +70 °C
Température produit : -40 a +120 °C a une distance minimale de 25 mm entre le capteur volumétrique et
I'électronique.
Connexion électrique : Connecteur amphénol 6 broches ou embase de con-nexion
(avec une disposition identique des broches)

1 —J- +UB (Imp)
2 —* sortie (Imp)
3—msbm  Com (IMp)
4—emm |7

5 —-|- +IA

6 SJ—* blindage

Version: EExialICT4
Protection: IP 65
Boitier: Aluminium bleu anodisé pouvant pivoter sur 360 °C

Sortie fréquence/Diviseur

Version: 3 fils
Alimentation : 8-30 V DC
Courant au repos (IR): < 250 mA
Signal: Sortie active
I max: 20 mA
Sortie fréquence

f max: 3.000 Hz
Rapport: 1:1

Diviseur

Largeur d'impulsions: 1 ms, 20 ms, 50 ms
f max: 500 Hz

Sortie courant

Version: 2 fils
Alimentation: 14—-30 VDC

UB = (Rcharge x 20 mA) + 14V
Résistance de charge: < 800 Q
Résolution: 12 bit (3.9 pA)
Constante de temps: 0,1- 3 s (programmable)
Signal: 4-20 mA
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Spécification:

2.2 Dimensions (mm)

Version «verticale» _ 97 _
Y
o 90 embase
fixe

85

>l leM5
148
178

. . 97
Version «horizontale» - >

50

=)

125

"j] .

& 85
95
285

103

Version «verticale» Version «horizontale»

avec écran de protection avec écran de protection
@93

79

M5

|.|@|‘|
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|||—
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2.3 Raccordement général

Spécification:
Touche Affichage
o
3 .
jo3 [> Microprocesseur
e
D/A
+
4
Alimentation F C—.
1— +l
[ | 5
DC
DC
1
== us
I
& _|
N
L o o
> 2
D 1 —{ —

3
L
6
I— Blindage

2.4 Sorties

2.4.1 Sortie impulsion

La valeur de l'impulsion peut étre configurée dans le pas de programme «Imp-OUT»
VTM Sortie impulsion

Totalisateur

+ +8 &30V DC

Alimentatfion avec sépartatfion
galvanique de la sortfie impulsion

Entrée - Imp.

v

LN

|
I|I—h
. sindage | T

o
<

T/
P =

|||—<
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Spécification:

2.4.2 Sortie courant 0/4-20 mA

VIM: 4-20 mA Alimentation avec exploitation
| |

l+ | 5 , UB
< - A A b e—p
) Charge aa P o
i |

Blindage

|||—I—
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3. Utilisation

Messages affichés

o ':q '-’ '7 DT Lecture des parametres EEprom

Type d'appareil

p Version soft

Calcul des parametres de fonctionnement

% B H/ q 5'7'\’ Apres le controle fies données, le VTM commute auto-matiquement en mode
(1) standard de fonctionnement

Avertissement ! la mémorisation des parametres dans I'EEprom a été faite deux fois.

Une pression sur le bouton poussoir (£ force les parametres aux valeurs par défaut et fait la remise a zéro du
totalisateur.

3.1 Message «Etat»

Message Signification
LLEAR Remise a zéro EEprom
P-ERROR Défaut parametre EEprom, appuyer sur
OVERFLOY Dépassement valeur max. débit
SET.OEF Programmation des paramétres par défaut dans la MPU-RAM
b Seuil min. de détection fréquence atteint
RERD-OART Copie des données dans la RAM-CPU
TEST-REG Calcul des parametres de travail
WRITE Ecriture des données dans I'EEprom

KEM KuUppers Elektromechanik GmibH



4. Programmation

nES S”UBE Appuyez simultanément sur les touches (P) et (£) et
T maintenez pendant 5 seconds.
@
| LINEAR . @  PARAMET
*
oP 000 srFAcToR Ol B 335000
R CHGI, — :
0F +0.0 vou-oim 8. /73//4J
| ! ®, g J
P 0000 . T 000
D | 2! @, g
I +0.0 T 100 J
| 2t @ ]
2P 0000 . DENSITY 1000,
— 2! @, 4
26 +0.0 sate-tm -2 SGTJ
I @ @ J
3P 0ooo GARTE-MEM 2
«
L 7 T ' '_Tlm* ‘ 37 M J
2 JE +0.0 PULS-TIM 20 M5
g v Bt @ g ]
i IWIDER . ooooo
) S o)
ANALOG e, 005.:300J
l 2t @
P 0000 . ® A-TImE B gur SwuJ
D @ @, g
€ +0.0 .| @ LINEAR LN OFF J
] 2t @
8P 0000 B geypes 2. NU-RESETJ
>
-~ 2! @ g - J
g5 +0.0 015-Aa0 - TEST-AOD
! pt @
3P 0000 ImP-ouT fu_fsz-;mnJ
- 2! @
9 +0.0 ’ arest Bl oy yoo J
— @ @y J
3 CLERRMEM Jp-riEAR

[
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Programmation

Pour accéder la programmation. appuyez simultanément sur les touches et et maintenez pendant 5
seconds. L’afficheur indiquera:

S
PARAMET.

71

)

Avec le touche faites défiler les différents parametres programmables. Une pression sur la touche
débloque la programmation et permet a 1’aide de la touche de modifier le parameétre sélectionné (digit qui

clignot).

ler parametre de ler parameétre de
PARRAMET LINEAR (Linéarisation)
K_COrTNoD =B TaTaTy
A-FALCTOR ou Lir I,

choix d’un parametre
pour accéder la programmation

4.1 Les parameétres de programmation

4.4.1 KFARCTOR

Facteur d’étalonnage (Imp/m3 ou 1) qui figure sur le certificat d’étalonnage spécifique du débitmetre utilisé.

4.4.2 FLOW-OIM
Choix de l'unité de débit.

Indication| L/mn | Lo | usmin HE//’?//‘/| KG/H | G/ | G/5EC |EHL/IWI‘I| GAL/H | LE/I’I//‘I| LB/H
i | @ | @ ® 000000l @
Indication| p3/mny | masm | cosmm | cossec

Fonction

4.4.3 FLOW-DP:
Choix de la position du point décimal pour l'affichage de débit.

Indication 0000. 000.0 00.00 0.000

Signification 1/1 1/10 1/100 | 1/1000

Fonction
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Programmation

4.4.4 F-CUT.
Réglage du débit de fuite. Seuil minimum de fréquence de I(MmA)
détection de débit.

20 mA

4.4.5 DENSITY

Programmation de la masse volumique du liquide pour le

calcul de débit instantané en masse/temps.
7.2mA

4.4.6 GATE 4mA

Réglage du temps d’intégration (en ms) de l'affichage et de la seultminimum mex
sortie courant.

4.4.7 GARTE NEA

Nombre de résultats de mesure avant calculer la fréquence instantanée.

4.4.8 PULS-TINE

Réglage de la durée d’impulsion (en ms).

4.4.9 DIVIDER
Diviseur d’impulsions. La valeur a programmer est fonction de 1'unité débit instantané programmé FLOL-DIf.
Example: FLOL-0If: m3/h ou m3/min pour 1 impulsion par m 3, le facteur a programmer est 1.000.

4.4.10 ANALDG

Réglage de la valeur de fin d'échelle de la sortie 4/20 mA. Cette valeur dépend directement de la sélection
choisie pour les parameétres FLOW-DIfT et FLOW-DP.

4.4.11 R-TINE
Réglage du temps de réponse de la sortie courant | OUT-FRST | OuT-sLow
Choix 1: DUT-FAST est fonction de la fréquence mesurée Fonction | ‘

Choix 2: OUT-5L0W est fonction de la constante de temps
programmée au pas GATE-TIE.

4.4.12 LINEAR
Activation de la fonction de linéarisation. LiN OFF | LI ON
Remarque: . | |
Fonct
Programmation des points de linéarisation voir paragraphe 5 page 11. onetton

4.4.13 KEY-RES

Activation de la touche de remise a zéro du totalisateur interne. | NO-RESET | KEY-RES
La remise a zéro ne peut étre effectuée que si l'affichage se trouve sur

totalisateur. Fonction | |
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Programmation

4.4.14 bis-nopE

Choix du mode d'affichage :
1. Mode test: TEST-fI00

2. Fonctionnement normal: /1E55-f100

4.4.15 INP-OUT:

Source de la sortie impulsion. Choix du type de sortie,

fréquence brute (f1-FREQL) ou impulsions calibrées

(DIVIDER).

4.4.16 R-TEST

Simulation de la sortie courant apres sélection aux pas 0i5-fI00E

de la fonction

| TEST-MOD | MESS-MOD
Fonction ’ ‘
| DIIDER | f-FREQL
Fonction | |

‘ |
L oFFyo0 | on ool
v

o OFF 120 \ ON 120

3
Pt oFF 195 on 195}
3 —
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Programmation

5.5.17 LLEARMEN

Reset total de la programmation et du totalisateur interne, retour aux parametres par défaut.

Parametres Désignation/Fonction Données dimensions Défaut
K-ERCTOR Facteur d’étalonnage Imp/m3 — Imp/1 376000,
ELOou-oim Unité de débit m3/h 3/H
FLOW-0OP Position de point décimal pour I’affichage débit - 0.000

E-LUT Seuil minimum de fréq. de détection de débit Hz 100
DENSITY Masse volumique du liquide kg/m?3 1800,
GATE-T! Temps d’intégration de l’affichage et de la sortie ms co7

courant
GATE-MEM Nombre de résultats de mesure avant calculer la - 2
fréquence instantanée
PULS-TIm Durée d'impulsion ms 2on

WIDER Diviseur d’impulsion m3 1.000

anNaLoG Valeur de fin d’échelle m3/h 6.000
a-TImE Temps de response de la sortie courant - auT-5L0u
LINEAR Fonction linéarisation - LN OFF
KEY-RES Remise a zéro du capteur interne - 0-RESET
0IS-mOnE Mode d’affichage - MESS-MooD
me-ouT Type de sortie - WIDER
A-TEST Simulation de la sortie courant - yne
CLERRMEM Reset total - -

14
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] -~ ] ]
. LINEAR: Linéarisation
Fonction de linéarisation, sur la base du certificat d'étalonnage sur 10 valeurs «Fréquence/Erreur».

Au pas LINEAR, sélectionner la fonction LI O, valider avec la . L’afficheur indiquera alors:

Numeéro de valeur Fréquence en Hz. Programmez avec

W les fouches (1] et
OF 0000
L Fréguence

Valider la valeur programmeée a I’aide de la touche . L’affichage suivant sera:

Erreur en %. Programmez avec les

Numéro d'erreur
l l fouches (1) et
I
11

e
C3

™
gy’

rreur Signe d'erreur. Appuyez la touche

Valider la valeur programmée a I’aide de la touche . L’affichage suivant sera:

Numeéro de valeur Fréquence en Hz. Programmez avec

les touches (1) et
L Fréquence

(Pour terminer, programmez 0000)

Valider la valeur programmée a I’aide de la touche . L’affichage suivant sera:

Erreur en %. Programmez avec les

Numméro d'erreur
l l fouches (1) et
[y 7 17
-Ub

1L

rreur Signe d'erreur. Appuyez la touche

=
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6. Installation
6.1 Montage du VIM

1. Visser manuellement le capteur
sans forcer (a).

2. Donner un quart de tour dans le
sens inverse (b).

3. Serrer le contre-écrou (c).

6.2 Position du boitier

1. Desserrer les vis sans téte (a).
2. Positionner le boitier (b).
3. Serrer les vis sans téte.

6.3 Tourner I'afficheur

1. Desserrer les vis. (a)

2. Dévisser I'afficheur. Il peut eére pivoté
par pas de 90° (max. 270).

3. Visser l'afficheur et serrer les vis.

Sous réserve de toute modification, V-09.10.00, Zi 05.01
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